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 Teljesítményfélvezető elemek: diódák, bipoláris és térvezérlésű tranzisztorok, IGBT-k, 
tirisztorok működése, jellemzői, jelleggörbéi. Tipikus vezérlő és meghajtó áramkörök. Integrált 
teljesítményblokkok. A teljesítmény félvezető elemek védelme. 
 AC-DC átalakítók. Az alapkapcsolások felépítése, működése, jellemzői és jelleggörbéi. A primer 
áramok meghatározása, típusteljesítmény, hálózati visszahatás. 
 AC-AC átalakítók. Az 1F és 3F alapkapcsolások felépítése és működése. Vezérlési módok. 
 DC-DC átalakítók. Kikapcsolható elemeket tartalmazó alapkapcsolások felépítése és működése. 
Modulációs módok. 
 DC-AC átalakítók. Kikapcsolható elemeket tartalmazó alapkapcsolások felépítése és működése. 
Feszültségszabályozási módok, modulációk. A kimeneti feszültség szűrése. 
 Különleges áramirányítók: Közvetlen frekvenciaváltók,  teljesítmény-tényező javító 
kapcsolások, közbülső váltakozóáramú körös DC-DC átalakítók, elektronikus meddőteljesítmény 
kompenzátorok, közép- és nagyfrekvenciás rezonáns átalakító kapcsolások. 
 Teljesítményelektronikai áramkörök szimulációja és irányítása. 
 Villamos hajtások és robotok dinamikai egyenlete. 
 Egyenáramú áramirányítós hajtások, egyenáramú szervo- és robothajtások jellemzői és 
szabályozási rendszerei: Áram, fordulatszám és pozíció szabályozás. 
 Indukciós motorok modern szlipszabályozási megoldásai. 
 Inverteres táplálású aszinkron motoros hajtások. Áram és feszültség inverterek (felépítése, 
felharmonikus veszteségek, nyomaték pulzáció). Impulzusszélesség modulációs módszerek. A félvezető 
elemek igénybevétele és azok kiválasztása. Nagyteljesítményű GTO-s áram és feszültség inverterek. 
Közvetlen frekvenciaváltós hajtások. 
 Inverteres táplálású szinkronmotoros hajtások. Önvezérlési módszerek. 
 Szabályozott váltakozóáramú hajtások. Mezőorientált szabályozás elve és kivitelezése. A motor 
paramétereinek identifikációja. Közvetlen nyomaték-szabályozás. Feszültség és áraminverterről táplált 
váltakozóáramú motorok áramvektor szabályozása. Energiatakarékos szabályozási módok. 
 Váltakozóáramú szervohajtások. Aszinkron és szinkron motoros szervo hajtások felépítése, 
szabályozási elvei. Kapcsoló üzemű reluktancia motoros és léptető motoros hajtások. 
 Villamos hajtások számítógépes szimulációja, mikroprocesszoros és számítógépes irányítása. 
 Jelek érzékelése és elektronikus jelfeldolgozása áramirányítókban és villamos hajtásokban. 
 Villamos hajtások és elektronikus berendezések konstrukciója, zavarvédelme. 
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