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Teljesitményfélvezetd elemek: diodak, bipolaris és térvezérlésii tranzisztorok, IGBT-k,
tirisztorok miikddése, jellemzdi, jelleggorbéi. Tipikus vezérld és meghajté adramkordk. Integralt
teljesitményblokkok. A teljesitmény félvezetd elemek védelme.

AC-DC é4talakitok. Az alapkapcsolasok felépitése, miikddése, jellemzdi és jelleggdrbéi. A primer
aramok meghatarozasa, tipusteljesitmény, halozati visszahatas.

AC-AC atalakitok. Az 1F és 3F alapkapcsolasok felépitése és miikodése. Vezérlési modok.

DC-DC atalakitok. Kikapcsolhatd elemeket tartalmazo alapkapcsolasok felépitése és miikddése.
Modulacios modok.

DC-AC atalakitok. Kikapcsolhato elemeket tartalmazo alapkapcsolasok felépitése €s miikodése.
Fesziiltségszabalyozasi modok, modulaciok. A kimeneti fesziiltség szlirése.

Kiilonleges 4ramirdnyitok: Kozvetlen frekvenciavaltok, teljesitmény-tényez6  javitd
kapcsolasok, kozbiilsé valtakozdéaramu korés DC-DC  atalakitok, elektronikus meddételjesitmény
kompenzatorok, k6zép- és nagyfrekvencias rezonans atalakitd kapcsolasok.

Teljesitményelektronikai aramkordk szimulacidja és iranyitasa.

Villamos hajtasok és robotok dinamikai egyenlete.

Egyendramt 4ramiranyités hajtasok, egyenaramii szervo- és robothajtasok jellemzdi és
szabalyozasi rendszerei: Aram, fordulatszam és pozicio szabalyozas.

Indukcids motorok modern szlipszabalyozasi megoldasai.

Inverteres taplaldst aszinkron motoros hajtasok. Aram és fesziiltség inverterek (felépitése,
felharmonikus veszteségek, nyomaték pulzacio). Impulzusszélesség modulacios modszerek. A félvezetd
elemek igénybevétele és azok kivalasztasa. Nagyteljesitményli GTO-s aram és fesziiltség inverterek.
Kozvetlen frekvenciavaltos hajtasok.

Inverteres taplalasu szinkronmotoros hajtasok. Onvezérlési modszerek.

Szabalyozott valtakozoéaramu hajtasok. Mezdorientalt szabalyozas elve és kivitelezése. A motor
paramétereinek identifikacidja. Kozvetlen nyomaték-szabalyozas. Fesziiltség és araminverterrdl taplalt
valtakoz6dramu motorok aramvektor szabalyozasa. Energiatakarékos szabalyozasi modok.

Valtakozoarami szervohajtasok. Aszinkron ¢€s szinkron motoros szervo hajtasok felépitése,
szabalyozasi elvei. Kapcsolo tizemii reluktancia motoros és 1épteté motoros hajtasok.

Villamos hajtasok szamitogépes szimulacidja, mikroprocesszoros és szamitogépes iranyitasa.

Jelek érzékelése és elektronikus jelfeldolgozasa dramiranyitokban és villamos hajtasokban.

Villamos hajtasok és elektronikus berendezések konstrukcioja, zavarvédelme.
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